B.6 Interfaces del rodamiento

Tabla 11
Tolerancias del eje y ajustes resultantes
+
0 m ] o
L |
Eje Rodamiento Desviaciones del diametro del eje, ajustes resultantes?)
Diametro nominal Tolerancia del dia- Clases de tolerancia
metro del agujero
d Eadmp 5® f6® g5@® g6® h5®
Desviaciones (diametro del eje)
Interferencia tedrica (-)
masde  hastaincl. inf. sup. Interferencia probable (-)
mm pm pm
- 3 -8 0 -6 -10 -6 -12 -2 -6 -2 -8 0 —4
-2 +10 -2 +12 -6 +6 -6 +8 -8 +4
-1 +9 0 +10 -5 +5 -4 +6 -7 +3
3 6 -8 0 -10 -15 -10 -18 4 -9 b -12 0 -5
+2 +15 +2 +18 -4 +9 —4 +12 -8 +5
+3 +14 +4 +16 -3 +8 -2 +10 -7 +4
6 10 -8 0 -13 -19 -13 -22 -5 -11 -5 14 0 -6
+5 +19 +5 +22 -3 +11 -3 +14 -8 +6
+7 +17 +7 +20 -1 +9 -1 +12 -6 +4
10 18 -8 0 -16 24 -16 =27 -6 14 -6 -17 0 -8
o +8 +24 +8 +27 -2 +14 -2 +17 -8 +8
b= +10 +22 +10 +25 0 +12 0 +15 -6 +6
@
= 18 30 -10 0 -20 -29 -20 -33 -7 -16 -7 -20 0 -9
_‘g +10 +29 +10 +33 -3 +16 -3 +20 -10 +9
o +12 +27 +13 +30 -1 +14 0 +17 -8 +7
g 30 50 -12 0 -25 -36 -25 -41 -9 -20 -9 =25 0 -11
" +13 +36 +13 +41 -3 +20 -3 +25 -12 +11
o] +16 +33 +17 +37 0 +17 +1 +21 -9 +8
(T
T 50 80 -15 0 -30 -43 -30 -49 -10 -23 -10 -29 0 -13
] +15 +43 +15 +49 -5 +23 -5 +29 -15 +13
£ +19 +39 +19 +45 -1 +19 -1 +25 -11 +9
] 80 120 -20 0 -36 -51 -36 -58 -12 =27 -12 -34 0 -15
o +16 +51 +16 +58 -8 +27 -8 +34 -20 +15
+21 +46 +22 +52 -3 +22 -2 +28 -15 +10
120 180 -25 0 43 -61 43 -68 14 -32 14 -39 0 -18
+18 +61 +18 +68 -11 +32 11 +39 -25 +18
+24 +55 +25 +61 -5 +26 A +32 -19 +12
180 250 -30 0 -50 -70 -50 -79 -15 -35 -15 A 0 -20
+20 +70 +20 +79 -15 +35 -15 +44 -30 +20
+26 +64 +28 +71 -9 +29 -7 +36 24 +14
250 315 -35 0 -56 -79 -56 -88 -17 -40 -17 -49 0 -23
+21 +79 +21 +88 -18 +40 -18 +49 -35 +23
+29 +71 +30 +79 -10 +32 -9 +40 =27 +15
315 400 -45 0 -62 -87 -62 -98 -18 -43 -18 -54 0 -25
+22 +87 +22 +98 -22 +43 -22 +54 -40 +25
+30 +79 +33 +87 14 +35 -11 +43 -32 +17
400 500 -45 0 -68 -95 -68 -108 -20 -47 -20 -60 0 =27
+23 +95 +23 +108 -25 +47 -25 +60 -45 +27
+32 +86 +35 +96 -16 +38 -13 +48 -36 +18
500 630 -50 0 -76 -104 -76 -120 =22 -50 =22 -66 0 -28
+26 +104 +26 +120 -28 +50 -28 +66 -50 +28
+36 +94 +39 +107 -18 +40 -15 +53 -40 +18
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Tolerancias y ajustes resultantes

Tabla 11
Tolerancias del eje y ajustes resultantes
+
0 ™ ] o
u |
Eje Rodamiento Desviaciones del diametro del eje, ajustes resultantes?)
Diametro nominal Tolerancia del dia-  Clases de tolerancia
metro del agujero
d tadmp 5® f6® g5® g6® h5®
Desviaciones (diametro del eje)
Interferencia tedrica (-)
masde  hastaincl. inf. sup. Interferencia probable (-)
mm pum pm
630 800 =75 0 -80 -112 -80 -130 24 -56 24 74 0 -32
+5 +112 +5 +130 -51 +56 -51 +74 -75 +32
+17 +100 +22 +113 -39 +44 -34 +57 —63 +20
800 1000 -100 0 -86 -122 -86 -142 -26 -62 -26 -82 0 -36
-14 +122 14 +142 —74 +62 74 +82 -100 +36
0 +108 +6 +122 -60 +48 -54 +62 -86 +22
1000 1250 =125 0 -98 -140 -98 -164 -28 -70 -28 -94 0 42
=27 +140 =27 +164 -97 +70 -97 +94 -125 +42
-10 +123 -3 +140 -80 +53 -73 +70 -108 +25
1250 1600 -160 0 -110 -160 -110 -188 -30 -80 -30 -108 0 -50
-50 +160 -50 +188 -130 +80 -130 +108 -160 +50 o
-29 +139 =20 +158 -109 +59 -100 +78 -139 +29 e
)
1600 2000 -200 0 -120 -180 -120 -212 -32 -92 -32 -124 0 -60 =
-80 +180 -80 +212 -168 +92 -168 +124 -200 +60 _'g
-55 +155 —45 +177 -143 +67 -133 +89 -175 +35 o
]
o
0
Q
O
il
—
[
e
=
0
[a1]
1) Los valores son validos para la mayoria de los rodamientos con tolerancias normales. Para conocer las excepciones, consulte la seccion Tolerancias y ajustes resultantes, pagina 153.
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B.6 Interfaces del rodamiento

Tabla 12
Tolerancias del eje y ajustes resultantes
+
S | i I = u
Eje Rodamiento Desviaciones del diametro del eje, ajustes resultantes?)
Diametro nominal Tolerancia del dia- Clases de tolerancia
metro del agujero
d Eadmp h6® h8® ho® 5E® 6®
Desviaciones (diametro del eje)
Interferencia (-)/juego (+) tedricos
> < L U Interferencia (—)/juego (+) probables
mm pm pm
- 3 -8 0 0 -6 0 14 0 -25 +2 -2 +4 -2
-8 +6 -8 +14 -8 +25 -10 +2 -12 +2
-6 +4 -6 +12 -5 +22 -9 +1 -10 0
3 6 -8 0 0 -8 0 -18 0 -30 +3 -2 +6 -2
-8 +8 -8 +18 -8 +30 -11 +2 14 +2
-6 +6 -5 +15 -5 +27 -10 +1 -12 0
6 10 -8 0 0 -9 0 -22 0 -36 +4 -2 +7 -2
-8 +9 -8 +22 -8 +36 -12 +2 -15 +2
-6 +7 -5 +19 -5 +33 -10 0 -13 0
10 18 -8 0 0 -11 0 =27 0 —43 +5 -3 +8 -3
o -8 +11 -8 +27 -8 +43 -13 +3 -16 +3
b= -6 +9 -5 +24 -5 +40 -11 +1 14 +1
[}
1S 18 30 -10 0 0 -13 0 -33 0 -52 +5 —4 +9 —4
_‘g -10 +13 -10 +33 -10 +52 -15 +4 -19 +4
o -7 +10 -6 +29 -6 +48 -13 +2 -16 +1
g 30 50 -12 0 0 -16 0 -39 0 -62 +6 -5 +11 -5
o -12 +16 -12 +39 -12 +62 -18 +5 -23 +5
g -8 +12 —7 +34 =7 +57 -15 +2 -19 +1
©
= 50 80 -15 0 0 -19 0 -46 0 74 +6 -7 +12 -7
3 -15 +19 -15 +46 -15 +74 =21 +7 —27 +7
£ -11 +15 -9 +40 -9 +68 =17 +3 -23 +3
] 80 120 -20 0 0 -22 0 -54 0 -87 +6 -9 +13 -9
o -20 +22 -20 +54 -20 +87 -26 +9 -33 +9
14 +16 =12 +46 -12 +79 =21 +4 =27 +3
120 180 -25 0 0 -25 0 -63 0 -100 +7 -11 +14 -11
-25 +25 -25 +63 -25 +100 -32 +11 -39 +11
-18 +18 -15 +53 -15 +90 -26 +5 -32 +4
180 250 -30 0 0 -29 0 -72 0 -115 +7 -13 +16 -13
-30 +29 -30 +72 -30 +115 -37 +13 46 +13
=22 +21 -18 +60 -17 +102 =31 +7 -38 +5
250 315 -35 0 0 -32 0 -81 0 -130 +7 -16 +16 -16
-35 +32 -35 +81 -35 +130 42 +16 -51 +16
26 +23 -22 +68 -20 +115 34 +8 42 +7
315 400 -40 0 0 -36 0 -89 0 -140 +7 -18 +18 -18
-40 +36 -40 +89 -40 +140 47 +18 -58 +18
-29 +25 =25 +74 -23 +123 -39 +10 47 +7
400 500 —45 0 0 -40 0 -97 0 -155 +7 -20 +20 -20
—45 +40 —45 +97 —45 +155 52 +20 -65 +20
-33 +28 -28 +80 26 +136 43 +11 -53 +8
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Tolerancias y ajustes resultantes

Tabla 12
Tolerancias del eje y ajustes resultantes
+
SR i I - _
Eje Rodamiento Desviaciones del diametro del eje, ajustes resultantes?)
Diametro nominal Tolerancia del dia- Clases de tolerancia
metro del agujero
d tadmp h6® h8® ho® 5E® 6®
Desviaciones (diametro del eje)
Interferencia ()/juego (+) tedricos
> < L U Interferencia (—)/juego (+) probables
mm um um
500 630 -50 0 0 A 0 -110 0 -175 - - -22 -22
-50 +44 -50 +110 -50 +175 - - -72 +22
=37 +31 =31 +91 -29 +154 - - -59 +9
630 800 =75 0 0 -50 0 -125 0 -200 - - +25 -25
-75 +50 =75 +125 -75 +200 - - -100 +25
-58 +33 -48 +98 —45 +170 - - -83 +8
800 1000 -100 0 0 -56 0 -140 0 -230 - - +28 -28
-100 +56 -100 +140 -100 +230 - - -128 +28
-80 +36 -67 +107 -61 +191 - - -108 +8
1000 1250 -125 0 0 -66 0 -165 0 -260 - - +33 -33
-125 +66 -125 +165 -125 +260 - - -158 +33 o
-101 +42 -84 +124 =77 +212 - - 134 +9 e
(7]
1250 1600 -160 0 0 -78 0 -195 0 -310 - - +39 -39 £
-160 +78 -160 +195 -160 +310 - - -199 +39 _'g
-130 +48 -109 +144 -100 +250 - - -169 +9 o
1600 2000 -200 0 0 -92 0 -230 0 -370 - - +46 —46 E
-200 +92 -200 +230 -200 +370 - - 246 +46 o
-165 +57 -138 +168 -126 +296 - - =211 +11 g
il
—
[
frar]
=

=
m

1) Los valores son validos para la mayoria de los rodamientos con tolerancias normales. Para conocer las excepciones, consulte la seccion Tolerancias y ajustes resultantes, pagina 153.
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B.6 Interfaces del rodamiento

Tabla 13
Tolerancias del eje y ajustes resultantes
+
0 = n B —
Eje Rodamiento Desviaciones del diametro del eje, ajustes resultantes?)
Diametro nominal Tolerancia del dia- Clases de tolerancia
metro del agujero
d . js4® js5@® s6® js7® k4®
Desviaciones (diametro del eje)
Interferencia (-)/juego (+) tedricos
masde  hastaincl. inf. sup. Interferencia (-)/juego (+) probables
mm pm pm
- 3 -8 0 +1,5 -1,5 +2 -2 +3 -3 +5 -5 +3 0
-9,5 +1,5 -10 +2 -11 +3 -13 +5 -11 0
-8,5 +0,5 -9 +1 -9 +1 -11 +3 -10 -1
3 6 -8 0 +2 -2 +2,5 -2,5 +4 —4 +6 -6 +5 +1
-10 +2 -10,5 +2,5 -12 +4 14 +6 -13 -1
-9 +1 -9 +1 -10 +2 -12 +4 -12 -2
6 10 -8 0 +2 -2 +3 -3 +4.5 4,5 +7,5 -7,5 +5 +1
-10 +2 -11 +3 -12,5 +4,5 -15,5 +7,5 -13 -1
-9 +1 -9 +1 -11 +3 -13 +5 -12 -2
10 18 -8 0 +2,5 -2,5 +4 4 +5,5 -5,5 +9 -9 +6 +1
i) -10,5 +2,5 -12 +4 -13,5 +5,5 -17 +9 14 -1
5 -9,5 +1,5 -10 +2 -11 +3 14 +6 -13 -2
é 18 30 -10 0 +3 -3 +4,5 —4,5 +6,5 -6,5 +10,5 -10,5 +8 +2
.‘g -13 +3 14,5 +4.5 -16,5 +6,5 -20,5 +10,5 -18 -2
e -10,5 +1,5 -12 +2 14 +4 -17 +7 -16 —4
g 30 50 -12 0 +3,5 -3,5 +5,5 -5,5 +8 -8 +12,5 -12,5 +9 +2
w0 -15,5 +3,5 -17,5 +5,5 -20 +8 -24,5 +12,5 -21 -2
(] -13,5 +1,5 -15 +3 -16 +4 -20 +8 -19 —4
©
E 50 80 -15 0 +4 4 +6,5 -6,5 +9,5 -9,5 +15 -15 +10 +2
= -19 +4 -21,5 +6,5 24,5 +9,5 -30 +15 -25 -2
— -15,5 +1,5 -18 +3 -20 +5 -25 +10 -22 -5
g 80 120 -20 0 +5 -5 +7,5 -7,5 +11 -11 +17,5 -17,5 +13 +3
-25 +5 -27,5 +7,5 -31 +11 -37,5 +17,5 -33 -3
-22 +2 -23 +3 -25 +5 -31 +11 -30 -6
120 180 -25 0 +6 -6 +9 -9 +12,5 -12,5 +20 -20 +15 +3
-31 +6 34 +9 -37,5 +12,5 —45 +20 -40 -3
=27 +2 -28 +3 -31 +6 -37 +12 -36 -7
180 250 -30 0 +7 -7 +10 -10 +14.,5 14,5 +23 -23 +18 +4
=37 +7 -40 +10 —44.,5 +14,5 =53 +23 -48 —4
-32 +2 34 +h -36 7 - A3 43 -9
250 315 -35 0 +8 -8 +11,5 -11,5 +16 -16 +26 -26 +20 +4
—4 +8 46,5 +11,5 -51 +16 -61 +26 -55 —4
-37 +2 -39 +4 42 +7 -49 +14 -49 -10
315 400 -40 0 +9 -9 +12,5 -12,5 +18 -18 +28,5 -28,5 +22 +4
-49 +9 -52,5 +12,5 58 +18 -68,5 +28,5 -62 —4
—42 +2 b4 +4 -47 +7 0 +15 -55 -11
400 500 —45 0 +10 -10 +13,5 -13,5 +20 -20 +31,5 -31,5 +25 +5
-55 +10 -58,5 +13,5 65 +20 -76,5 +31,5 -70 -5
-48 +3 -49 +4 -53 +8 -62 +17 -63 -12
500 630 -50 0 - - +14 14 +22 =22 +35 -35 - -
- - 64 +14 -72 +22 -85 +35 - -
- - 54 +4 -59 +9 -69 +19 - -
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Tolerancias y ajustes resultantes

Tabla 13
Tolerancias del eje y ajustes resultantes
+
0 = u B =
Eje Rodamiento Desviaciones del diametro del eje, ajustes resultantes?)
Diametro nominal Tolerancia del dia- Clases de tolerancia
metro del agujero
d . jst® js5@® js6® js7® kt®
Desviaciones (diametro del eje)
Interferencia ()/juego (+) tedricos
masde  hastaincl. inf. sup. Interferencia (-)/juego (+) probables
mm pum pum
630 800 =75 0 - - +16 -16 +25 =25 +40 -40 - -
- - -91 +16 -100 +25 -115 +40 - -
- - 79 +4 -83 +8 -93 +18 = =
800 1000 =100 0 - - +18 -18 +28 -28 +45 45 - -
- - -118 +18 -128 +28 -145 +45 - -
- - -104 +4 -108 +8 -118 +18 - -
1000 1250 -125 0 - - +21 =21 +33 -33 +52 -52 - -
- - -146 +21 -158 +33 =177 +52 - -
- - -129 +4 -134 +9 =145 +20 - -
1250 1600 -160 0 - - +25 -25 +39 -39 +62 -62 - -
- - -185 +25 -199 +39 -222 +62 - - o
- - —164 +4 -169 +9 -182 +22 - - e
)
1600 2000 -200 0 - - +30 -30 +46 -46 +75 -75 - - =
- - -230 +30 —246 +46 =275 +75 - - _'g
- - -205 +5 -211 +11 -225 +25 - - o
]
o
n
Q
o
il
—
Q
e
=
0
[a1]
1) Los valores son validos para la mayoria de los rodamientos con tolerancias normales. Para conocer las excepciones, consulte la seccion Tolerancias y ajustes resultantes, pagina 153.
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B.6 Interfaces del rodamiento

Tabla 14
Tolerancias del eje y ajustes resultantes
|
Eje Rodamiento Desviaciones del diametro del eje, ajustes resultantes?)
Diametro nominal Tolerancia del dia- Clases de tolerancia
metro del agujero
d . k5® k6 ® m5@® m6® n5®
Desviaciones (diametro del eje)
Interferencia tedrica (-)
> < L U Interferencia probable (-)
mm pm pm
- 3 -8 0 +4 0 +6 0 +6 +2 +8 +2 +8 +4
-12 0 14 0 14 -2 -16 -2 -16 4
-11 -1 -12 -2 -13 -3 14 —4 -15 -5
3 6 -8 0 +6 +1 +9 +1 +9 +4 +12 +4 +13 +8
14 -1 -17 -1 =17 4 -20 —4 =21 -8
-13 -2 -15 -3 -16 -5 -18 ) -20 -9
6 10 -8 0 +7 +1 +10 +1 +12 +6 +15 +6 +16 +10
-15 -1 -18 -1 -20 -6 -23 -6 24 -10
-13 -3 -16 -3 -18 -8 =21 -8 -22 -12
o 10 18 -8 0 +9 +1 +12 +1 15 +7 +18 +7 +20 +12
= -17 -1 -20 -1 -23 -7 -26 -7 -28 -12
@ -15 -3 -18 -3 =21 -9 24 -9 -26 14
g 18 30 -10 0 +11 +2 +15 +2 +17 +8 +21 +8 +24 +15
-8 =21 -2 -25 -2 =27 -8 -31 -8 -34 -15
= -19 —4 =22 -5 -25 -10 -28 -11 -32 -17
[]
1) 30 50 -12 0 +13 +2 +18 +2 +20 +9 +25 +9 +28 +17
3 -25 -2 -30 -2 -32 -9 -37 -9 -40 -17
= =22 -5 -26 ) -29 -12 -33 -13 -37 -20
T
9 50 80 -15 0 +15 +2 +21 +2 +24 +11 +30 +11 +33 +20
£ -30 -2 -36 -2 -39 -11 -45 -11 -48 -20
-26 -6 -32 -6 -35 -15 41 -15 A 24
O
m 80 120 -20 0 +18 +3 +25 +3 +28 +13 +35 +13 +38 +23
-38 -3 -45 -3 -48 -13 -55 -13 -58 -23
-33 -8 -39 -9 -43 -18 -49 -19 -53 -28
120 180 =25 0 +21 +3 +28 +3 +33 +15 +40 +15 +45 +27
-46 -3 -53 -3 -58 -15 -65 -15 -70 =27
-40 -9 46 -10 -52 -21 -58 -22 —64 -33
180 250 -30 0 +24 +4 +33 +4 +37 +17 +46 +17 +51 +31
54 4 -63 —4 -67 -17 -76 -17 -81 =31
-48 -10 -55 -12 -61 -23 -68 -25 -75 =37
250 315 -35 0 +27 +4 +36 +4 +43 +20 +52 +20 +57 +34
-62 4 -71 —4 -78 -20 -87 -20 -92 34
54 -12 —62 -13 -70 -28 -78 -29 -84 42
315 400 -40 0 +29 +4 +40 +4 +46 +21 +57 +21 +62 +37
-69 4 -80 —4 -86 -21 -97 =21 -102 -37
-61 -12 -69 -15 -78 -29 -86 -32 -94 -45
400 500 —45 0 +32 +5 +45 +5 +50 +23 +63 +23 +67 +40
=77 -5 -90 -5 -95 -23 -108 -23 -112 -40
—68 14 -78 -17 -86 -32 -96 -35 -103 -49
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Tolerancias y ajustes resultantes

Tabla 14
Tolerancias del eje y ajustes resultantes
Eje Rodamiento Desviaciones del diametro del eje, ajustes resultantes?)
Diametro nominal Tolerancia del dia- Clases de tolerancia
metro del agujero
d . k5® k6 ® m5@® m6® n5@®
Desviaciones (diametro del eje)
Interferencia tedrica (-)
> < L U Interferencia probable ()
mm um um
500 630 -50 0 +29 0 +44 0 +55 +26 +70 +26 +73 +4t
-78 0 -94 0 -105 -26 -120 -26 =122 b4
-68 -10 -81 -13 =94 -36 =107 -39 =112 -54
630 800 -75 0 +32 0 +50 0 +62 +30 +80 +30 +82 +50
-107 0 -125 0 -137 -30 -155 -30 -157 -50
-95 -12 -108 =17 =125 42 -138 47 —145 -62
800 1000 -100 0 +36 0 +56 0 +70 +34 +90 +34 +92 +56
-136 0 -156 0 =170 -34 -190 34 -192 -56
-122 14 -136 -20 -156 -48 -170 54 -178 -70
1000 1250 =125 0 +42 0 +66 0 +82 +40 +106 +40 +108 +66
=167 0 =191 0 -207 -40 -231 -40 -233 -66
-150 =17 =167 24 =190 -57 -207 -64 -216 -83 42
)
1250 1600 -160 0 +50 0 +78 0 +98 +48 +126 +48 +128 +78 é
-210 0 -238 0 -258 -48 -286 -48 -288 -78 =
-189 -21 -208 -30 -237 -69 -256 -78 —267 -99 'g
—
1600 2000 -200 0 +60 0 +92 0 +118 +58 +150 +58 +152 +92 o
-260 0 -292 0 -318 -58 -350 -58 -352 -92 o
-235 -25 -257 -35 -293 -83 -315 -93 -327 =117 &
O
il
—
[
frar]
=

=
m

1) Los valores son validos para la mayoria de los rodamientos con tolerancias normales. Para conocer las excepciones, consulte la seccion Tolerancias y ajustes resultantes, pagina 153.
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B.6 Interfaces del rodamiento

Tabla 15
Tolerancias del eje y ajustes resultantes
[ | | |
N [ | [ |
0
Eje Rodamiento Desviaciones del diametro del eje, ajustes resultantes?)
Diametro nominal  Tolerancia del dia- Clases de tolerancia
metro del agujero
d tAdmp n6® p6® D7® r6® 7®
Desviaciones (diametro del eje)
Interferencia tedrica (-)
masde  hastaincl. inf. sup. Interferencia probable (-)
mm um pm
50 80 -15 0 +39 +20 +51 +32 +62 +32 - - - -
54 -20 -66 -32 =77 -32 - - - -
-50 24 -62 -36 -72 -38 - - - -
80 100 -20 0 +45 +23 +59 +37 +72 +37 +73 +51 +86 +51
-65 -23 -79 =37 -92 =37 -93 -51 -106 -51
-59 -29 -73 43 -85 bk -87 -57 -99 -58
100 120 -20 0 +45 +23 +59 +37 +72 +37 +76 +54 +89 +54
-65 -23 -79 -37 -92 -37 -96 54 -109 54
-59 -29 -73 43 -85 bk -90 -60 -102 -61
120 140 -25 0 +52 +27 +68 +43 +83 +43 +88 +63 +103 +63
-77 =27 -93 -43 -108 -43 -113 -63 -128 -63
e -70 -34 -86 -50 -100 -51 -106 -70 -120 -71
c
L 140 160 =25 0 +52 +27 +68 +43 +83 +43 +90 +65 +105 +65
1 =77 =27 -93 -43 -108 -43 -115 -65 -130 -65
_‘g -70 -34 -86 -50 -100 -51 -108 -72 -122 -73
o
= 160 180 -25 0 +52 +27 +68 +43 +83 +43 +93 +68 +108 +68
& -77 =27 -93 -43 -108 -43 -118 -68 -133 -68
o -70 -34 -86 -50 -100 -51 -111 -75 -125 -76
@
E 180 200 -30 0 +60 +31 +79 +50 +96 +50 +106 +77 +123 +77
= -90 -31 -109 -50 -126 -50 -136 =77 -153 -77
..2 -82 -39 -101 -58 -116 -60 -128 -85 -143 -87
-~ 200 225 -30 0 +60 +31 +79 +50 +96 +50 +109 +80 +126 +80
e -90 -31 -109 -50 -126 -50 -139 -80 -156 -80
o -82 -39 -101 -58 -116 -60 -131 -88 -146 -90
225 250 -30 0 +60 +31 +79 +50 +96 +50 +113 +84 +130 +84
-90 =31 -109 -50 -126 -50 -143 -84 -160 -84
-82 -39 -101 -58 -116 -60 -135 -92 -150 -94
250 280 -35 0 +66 +34 +88 +56 +108 +56 +126 +94 +146 +94
-101 -34 -123 -56 -143 -56 -161 -94 -181 -94
-92 -43 -114 —65 -131 -68 -152 -103 -169 -106
280 315 -35 0 +66 +34 +88 +56 +108 +56 +130 +98 +150 +98
-101 34 -123 -56 -143 -56 -165 -98 -185 -98
-92 43 -114 -65 -131 -68 -156 -107 -173 -110
315 355 -40 0 +73 +37 +98 +62 +119 +62 +144 +108 +165 +108
-113 -37 -138 62 -159 62 -184 -108 -205 -108
-102 -48 -127 -73 146 -75 -173 -119 -192 -121
355 400 -40 0 +73 +37 +98 +62 +119 +62 +150 +114 +171 +114
-113 =37 -138 —62 -159 -62 -190 -114 =211 114
-102 -48 -127 -73 146 =75 -179 -125 -198 -127
400 450 -45 0 +80 +40 +108 +68 +131 +68 +166 +126 +189 +126
-125 -40 -153 -68 -176 -68 -211 -126 -234 -126
-113 -52 -141 -80 -161 -83 -199 -138 -219 -141
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Tolerancias y ajustes resultantes

Tabla 15
Tolerancias del eje y ajustes resultantes
N i
. ] | [ |
0
Eje Rodamiento Desviaciones del diametro del eje, ajustes resultantes?)
Diametro nominal  Tolerancia del dia- Clases de tolerancia
metro del agujero
d tAdmp n6® p6® D7® r6® 7®
Desviaciones (diametro del eje)
Interferencia tedrica (-)
masde  hastaincl. inf. sup. Interferencia probable (-)
mm pm pm
450 500 —45 0 +80 +40 +108 +68 +131 +68 +172 +132 +195 +132
-125 -40 -153 -68 -176 -68 -217 -132 -240 -132
-113 -52 -141 -80 -161 -83 -205 144 -225 147
500 560 -50 0 +88 +44 +122 +78 +148 +78 +194 +150 +220 +150
-138 b4 =172 -78 -198 -78 244 -150 -270 -150
-125 -57 -159 -91 -182 -94 -231 -163 -254 -166
560 630 -50 0 +88 +44 +122 +78 +148 +78 +199 +155 +225 +155
-138 A -172 -78 -198 -78 249 -155 -275 -155
-125 -57 -159 -91 -182 94 -236 -168 -259 -171
630 710 -75 0 +100 +50 +138 +88 +168 +88 +225 +175 +255 +175
-175 -50 -213 -88 —243 -88 -300 -175 -330 -175
-158 -67 -196 -105 =221 -110 -283 -192 -308 -197 e
c
710 800 -75 0 +100 +50 +138 +88 +168 +88 +235 +185 +265 +185 Q
-175 -50 -213 -88 243 -88 -310 -185 -340 -185 1S
-158 -67 -196 -105 -221 -110 -293 -202 -318 -207 _'g
o
800 900 -100 0 +112 +56 +156 +100 +190 +100 +266 +210 +300 +210 =
-212 -56 -256 -100 -290 -100 -366 -210 -400 -210 &
-192 -76 -236 -120 -263 =127 -346 -230 -373 =237 7
@
900 1000 -100 0 +112 +56 +156 +100 +190 +100 +276 +220 +310 +220 E
=212 -56 -256 -100 -290 -100 -376 -220 -410 -220 o
-192 -76 -236 -120 -263 -127 -356 -240 -383 -247 =
1000 1120 -125 0 +132 +66 +186 +120 +225 +120 +316 +250 +355 +250 ©
-257 -66 -311 -120 -350 -120 —441 -250 -480 -250 o
-233 -90 -287 144 -317 -153 -417 274 —447 -283
1120 1250 -125 0 +132 +66 +186 +120 +225 +120 +326 +260 +365 +260
-257 -66 -311 -120 -350 -120 -451 -260 -490 -260
-233 -90 -287 144 -317 -153 -427 —284 —-457 -293
1250 1 400 -160 0 +156 +78 +218 +140 +265 +140 +378 +300 +425 +300
-316 -78 -378 -140 425 -140 -538 -300 -585 -300
—-286 -108 -348 -170 -385 -180 -508 -330 -545 -340
1400 1600 -160 0 +156 +78 +218 +140 +265 +140 +408 +330 +455 +330
-316 -78 -378 -140 -425 -140 -568 -330 -615 -330
-286 -108 -348 -170 -385 -180 -538 -360 -575 -370
1600 1800 -200 0 +184 +92 +262 +170 +320 +170 +462 +370 +520 +370
-384 -92 462 -170 -520 -170 -662 -370 -720 -370
-349 -127 427 -205 -470 -220 -627 -405 -670 -420
1800 2000 -200 0 +184 +92 +262 +170 +320 +170 +492 +400 +550 +400
-384 -92 —-462 -170 -520 -170 -692 -400 -750 -400

-349 127 427 -205 -470 -220 -657 -435 -700 -450

1) Los valores son validos para la mayoria de los rodamientos con tolerancias normales. Para conocer las excepciones, consulte la seccion Tolerancias y ajustes resultantes, pagina 153.

alciF 163



B.6 Interfaces del rodamiento

Tabla 16

Tolerancias del eje y ajustes resultantes

Eje Rodamiento Desviaciones del diametro del eje, ajustes resultantes?)
Diametro nominal Tolerancia del dia- Clases de tolerancia

metro del agujero
d tadmp r6+T6 r7+IT7

Desviaciones (diametro del eje)
Interferencia tedrica (-)

masde  hastaincl. inf. sup. Interferencia probable (-)
mm pm pm
315 355 —40 0 +180  +144  +222 +165
220 144 =262 -165
209 155 -248 179
355 400 —40 0 +186  +150  +228 +171
226  -150 -268 171
215 161  -254 -185
400 450 —45 0 +206  +166  +252 +189
251 166  -297 -189
-239  -178 -282 204
450 500 —45 0 +212  +172  +258 +195
257 172 =303 -195
& 245 184  —288 -210
=
@ 500 560 -50 0 +238  +194  +290 +220
= -288 194  -340 220
& 274 -208 323 -237
o
= 560 630 -50 0 +243  +199  +295 +225
g 293 199 345 -225
" 279  -213  -328 242
Q
E 630 710 -75 0 +275  +225  +335 +255
o 350  -225  —410 -255
f‘cj -333 242 -387 -278
-~ 710 800 -75 0 +285  +235  +345 +265
0 360  -235 —420 -265
o —343 252  -397 -288
800 900 -100 0 +322  +266  +390 +300
—422  -266  -490 -300
401  -287  -462 -328
900 1000 -100 0 +332  +276  +400 +310
432 =276  -500 -310
—411 =297  —472 -338
1000 1120 125 0 +382  +316  +460 +355
-507  -316 -585 -355
482 341  -552 -388
1120 1250  -125 0 +392  +326  +470 +365
-517 =326 595 -365
492 351  -562 -398
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Tolerancias y ajustes resultantes

Tabla 16
Tolerancias del eje y ajustes resultantes
Eje Rodamiento Desviaciones del diametro del eje, ajustes resultantes?)
Diametro nominal Tolerancia del dia- Clases de tolerancia
metro del agujero
d tadmp r6+T6 r7+T7
Desviaciones (diametro del eje)
Interferencia tedrica (-)
masde  hastaincl. inf. sup. Interferencia probable (-)
mm pum pm
1250 1 400 -160 0 +456 +378 +550 +425
-616 -378 -710 -425
-586 -408 -669 -466
1 400 1600 -160 0 +486 +408 +580 +455
-646 -408 -740 —455
-616 -438 -699 -496
1600 1800 -200 0 +554 +462 +670 +520
—754 -462 -870 -520
-718 -498 -820 =570
1 800 2 000 -200 0 +584 +492 +700 +550
—784 -492 -900 -550
-748 -528 -850 -600 o
-
c
2
=
(1]
o
o
—
]
o
n
Q
o
il
—
Q
e
=
0
[a1]
1) Los valores son validos para la mayoria de los rodamientos con tolerancias normales. Para conocer las excepciones, consulte la seccion Tolerancias y ajustes resultantes, pagina 153.
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B.6 Interfaces del rodamiento

Tabla 17
Tolerancias del soporte y ajustes resultantes
6 [ | l u |
Soporte Rodamiento Desviaciones del diametro del agujero del soporte, ajustes resultantes?)
Diametro nominal Tolerancia del Clases de tolerancia
del agujero diametro exterior
tADmp F7® G6® G7® H5® H6®
Desviaciones (diametro del agujero del soporte)
Juego tedrico (+)
masde  hastaincl. inf. sup. Juego probable (+)
mm pm pm
6 10 0 -8 +13 +28 +5 +14 +5 +20 0 +6 0 +9
+13 +36 +5 +22 +5 +28 0 +14 0 +17
+16 +33 +7 +20 +8 +25 +2 +12 +2 +15
10 18 0 -8 +16 +34 +6 +17 +6 +24 0 +8 0 +11
+16 +42 +6 +25 +6 +32 0 +16 0 +19
+19 +39 +8 +23 +9 +29 +2 +14 +2 +17
18 30 0 -9 +20 +41 +7 +20 +7 +28 0 +9 +0 +13
+20 +50 +7 +29 +7 +37 0 +18 0 +22
+23 +47 +10 +26 +10 +34 +2 +16 +3 +19
30 50 0 -11 +25 +50 +9 +25 +9 +34 0 +11 0 +16
o +25 +61 +9 +36 +9 +45 0 +22 0 +27
b= +29 +57 +12 +33 +13 +471 +3 +19 +3 +24
@
1 50 80 0 -13 +30 +60 +10 +29 +10 +40 0 +13 0 +19
_‘g +30 +73 +10 +42 +10 +53 0 +26 0 +32
o +35 +68 +14 +38 +15 +48 +3 +23 +4 +28
g 80 120 0 -15 +36 +71 +12 +34 +12 +47 0 +15 0 +22
o +36 +86 +12 +49 +12 +62 0 +30 0 +37
a +41 +81 +17 +44 +17 +57 +4 +26 +5 +32
(T
T 120 150 0 -18 +43 +83 +14 +39 +14 +54 0 +18 0 +25
] +43 +101 +14 +57 +14 +72 0 +36 0 +43
£ +50 +94 +20 +51 +21 +65 +5 +31 +6 +37
0 150 180 0 -25 +43 +83 +14 +39 +14 +54 0 +18 0 +25
o +43 +108 +14 +64 +14 +79 0 +43 0 +50
+51 +100 +21 +57 +22 +71 +6 +37 +7 +43
180 250 0 -30 +50 +96 +15 +ht +15 +61 0 +20 0 +29
+50 +126 +15 +74 +15 +91 0 +50 0 +59
+60 +116 +23 +66 +25 +81 +6 +44 +8 +51
250 315 0 -35 +56 +108 +17 +49 +17 +69 0 +23 0 +32
+56 +143 +17 +84 +17 +104 0 +58 0 +67
+68 +131 +26 +75 +29 +92 +8 +50 +9 +58
315 400 0 =40 +62 +119 +18 +54 +18 +75 0 +25 0 +36
+62 +159 +18 +94 +18 +115 0 +65 0 +76
+75 +146 +29 +83 +31 +102 +8 +57 +11 +65
400 500 0 -45 +68 +131 +20 +60 +20 +83 0 +27 0 +40
+68 +176 +20 +105 +20 +128 0 +72 0 +85
+83 +161 +32 +93 +35 +113 +9 +63 +12 +73
500 630 0 -50 +76 +146 +22 +66 +22 +92 0 +28 0 +44
+76 +196 +22 +116 +22 +142 0 +78 0 +94
+92 +180 +35 +103 +38 +126 +10 +68 +13 +81
630 800 0 -75 +80 +160 +24 +74 +24 +104 0 +32 0 +50
+80 +235 +24 +149 +24 +179 0 +107 0 +125
+102 +213 +41 +132 +46 +157 +12 +95 +17 +108
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Tolerancias y ajustes resultantes

Tabla 17
Tolerancias del soporte y ajustes resultantes
6 [ | l u ||
Soporte Rodamiento Desviaciones del diametro del agujero del soporte, ajustes resultantes?)
Diametro nominal Tolerancia del Clases de tolerancia
del agujero diametro exterior
tADmp F7® G6® G7® H5@® H6®
Desviaciones (diametro del agujero del soporte)
Juego tedrico (+)
masde  hastaincl. inf. sup. Juego probable (+)
mm pum pum
800 1000 0 -100 +86 +176 +26 +82 +26 +116 0 +36 0 +56
+86 +276 +26 +182 +26 +216 0 +136 0 +156
+113 +249 +46 +162 +53 +189 +14 +122 +20 +136
1000 1250 0 =125 +98 +203 +28 +94 +28 +133 0 +42 0 +66
+98 +328 +28 +219 +28 +258 0 +167 0 +191
+131 +295 +52 +195 +61 +225 +17 +150 +24 +167
1250 1600 0 -160 +110 +235 +30 +108 +30 +155 0 +50 0 +78
+110 +395 +30 +268 +30 +315 0 +210 0 +238
+150 +355 +60 +238 +70 +275 +21 +189 +30 +208
1600 2000 0 -200 +120 +270 +32 +124 +32 +182 0 +60 0 +92
+120 +470 +32 +324 +32 +382 0 +260 0 +292 o
+170 +420 +67 +289 +82 +332 +25 +235 +35 +257 e
[
2000 2500 0 -250 +130 +305 +34 +144 +34 +209 0 +70 0 +110 £
+130 +555 +34 +394 +34 +459 0 +320 0 +360 _'g
+189 +496 +77 +351 +93 +400 +30 +290 +43 +317 o
]
o
0
[<1]
=]
il
—
[
e
=
0
[a1]
1) Los valores son validos para la mayoria de los rodamientos con tolerancias normales. Para conocer las excepciones, consulte la seccion Tolerancias y ajustes resultantes, pagina 153.
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B.6 Interfaces del rodamiento

Tabla 18
Tolerancias del soporte y ajustes resultantes
A | 1 I N
Soporte Rodamiento Desviaciones del diametro del agujero del soporte, ajustes resultantes?)
Diametro nominal Tolerancia del Clases de tolerancia
del agujero diametro exterior
tADmp H7® H8® HI® H10® J6®
Desviaciones (diametro del agujero del soporte)
Interferencia ()/juego (+) tedricos
masde  hastaincl. inf. sup. Interferencia (-)/juego (+) probables
mm pm pm
6 10 0 -8 0 +15 0 +22 0 +36 0 +58 4 +5
0 +23 0 +30 0 +44 0 +66 4 +13
+3 +20 +3 +27 +3 +41 +3 +63 -2 +11
10 18 0 -8 0 +18 0 +27 0 +43 0 +70 -5 +6
0 +26 0 +35 0 +51 0 +78 -5 +14
+3 +23 +3 +32 +3 +48 +3 +75 -3 +12
18 30 0 -9 0 +21 0 +33 0 +52 0 +84 -5 +8
0 +30 0 +42 0 +61 0 +93 -5 +17
+3 +27 +3 +39 +4 +57 +4 +89 -2 +14
30 50 0 -11 0 +25 0 +39 0 +62 0 +100 -6 +10
o 0 +36 0 +50 0 +73 0 +111 -6 +21
b= +4 +32 +4 +46 +5 +68 +5 +106 -3 +18
@
1 50 80 0 -13 0 +30 0 +46 0 +74 0 +120 -6 +13
_‘g 0 +43 0 +59 0 +87 0 +133 -6 +26
o +5 +38 +5 +54 +5 +82 +6 +127 -2 +22
g 80 120 0 -15 0 +35 0 +54 0 +87 0 +140 -6 +16
" 0 +50 0 +69 0 +102 0 +155 -6 +31
@ +5 +45 +6 +63 +6 +96 +7 +148 -1 +26
(T
T 120 150 0 -18 0 +40 0 +63 0 +100 0 +160 -7 +18
3 0 +58 0 +81 0 +118 0 178 -7 +36
= +7 +51 +7 +74 +8 +110 +8 +170 -1 +30
0 150 180 0 -25 0 +40 0 +63 0 +100 0 +160 -7 +18
o 0 +65 0 +88 0 +125 0 +185 -7 +43
+8 +57 +10 +78 +10 +115 +11 +174 0 +36
180 250 0 -30 0 +46 0 +72 0 +115 0 +185 -7 +22
0 +76 0 +102 0 +145 0 +215 -7 +52
+10 +66 +12 +90 +13 +132 +13 +202 +1 +44
250 315 0 -35 0 +52 0 +81 0 +130 0 +210 -7 +25
0 +87 0 +116 0 +165 0 +245 -7 +60
+12 +75 +13 +103 +15 +150 +16 +229 +2 +51
315 400 0 -40 0 +57 0 +89 0 +140 0 +230 -7 +29
0 +97 0 +129 0 +180 0 +270 -7 +69
+13 +84 +15 +114 +17 +163 +18 +252 +4 +58
400 500 0 —45 0 +63 0 +97 0 +155 0 +250 -7 +33
0 +108 0 +142 0 +200 0 +295 -7 +78
+15 +93 +17 +125 +19 +181 +20 +275 +5 +66
500 630 0 -50 0 +70 0 +110 0 +175 0 +280 - -
0 +120 0 +160 0 +225 0 +330 - -
+16 +104 +19 +141 +21 +204 +22 +308 - -
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Tolerancias y ajustes resultantes

Tabla 18
Tolerancias del soporte y ajustes resultantes
+
| 1 I N
Soporte Rodamiento Desviaciones del diametro del agujero del soporte, ajustes resultantes?)
Diametro nominal Tolerancia del Clases de tolerancia
del agujero didmetro exterior
tADmp H7® H8® HY® H10©® J6®
Desviaciones (diametro del agujero del soporte)
Interferencia ()/juego (+) tedricos
masde  hastaincl. inf. sup. Interferencia (-)/juego (+) probables
mm pum pum
630 800 0 =75 0 +80 0 +125 0 +200 0 +320 - -
0 +155 0 +200 0 +275 0 +395 - -
+22 +133 +27 +173 +30 +245 +33 +362 - -
800 1 000 0 -100 0 +90 0 +140 0 +230 0 +360 - -
0 +190 0 +240 0 +330 0 +460 - -
+27 +163 +33 +207 +39 +291 +43 +417 - -
1000 1250 0 -125 0 +105 0 +165 0 +260 0 +420 - -
0 +230 0 +290 0 +385 0 +545 - -
+33 +197 +41 +249 +48 +337 +53 +492 - -
1250 1600 0 -160 0 +125 0 +195 0 +310 0 +500 - -
0 +285 0 +355 0 +470 0 +660 - - o
+40 +245 +51 +304 +60 +410 +67 +593 - - e
[
1600 2000 0 -200 0 +150 0 +230 0 +370 0 +600 - - £
0 +350 0 +430 0 +570 0 +800 = = _'g
+50 +300 +62 +368 +74 +496 +83 +717 - - o
2000 2500 0 -250 0 +175 0 +280 0 +440 0 +700 - - E
0 +425 0 +530 0 +690 0 +950 - - o
+59 +366 +77 +453 +91 +599 +103 +847 - - g
il
—
[
e
=
0
[a1]
1) Los valores son validos para la mayoria de los rodamientos con tolerancias normales. Para conocer las excepciones, consulte la seccion Tolerancias y ajustes resultantes, pagina 153.
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B.6 Interfaces del rodamiento

Tabla 19
Tolerancias del soporte y ajustes resultantes
+
0 | | = | B =
Soporte Rodamiento Desviaciones del diametro del agujero del soporte, ajustes resultantes?)
Diametro nominal Tolerancia del Clases de tolerancia
del agujero diametro exterior
tADmp 7@ JS5@ JS6® S7® K5®
Desviaciones (diametro del agujero del soporte)
Interferencia ()/juego (+) tedricos
masde  hastaincl. inf. sup. Interferencia (-)/juego (+) probables
mm pm pm
6 10 0 -8 -7 +8 -3 +3 -4,5 +4,5 -75 +7,5 -5 +1
-7 +16 -3 +11 -4.,5 +12,5 -7,5 +155 -5 +9
—4 +13 -1 +9 -3 +11 -5 +13 -3 +7
10 18 0 -8 -8 +10 —4 +4 -55 +5,5 -9 +9 -6 +2
-8 +18 —4 +12 -5,5 +13,5 -9 +17 -6 +10
-5 +15 -2 +10 -3 +11 -6 +14 —4 +8
18 30 0 -9 -9 +12 -4,5 +4,5 -6,5 +6,5 -10,5 +10,5 -8 +1
-9 +21 -4,5 +135 6,5 +15,5 -10,5 +19,5 -8 +10
) +18 -2 +11 —4 +13 -7 +16 -6 +8
30 50 0 -11 -11 +14 -5,5 +5,5 -8 +8 -12,5 +125 -9 +2
o -11 +25 -55 +165 -8 +19 -12,5 +235 -9 +13
c -7 +21 =3 +14 -5 +16 -9 +20 -6 +10
[
g 50 80 0 -13 -12 +18 -6,5 +6,5 -9,5 +9,5 -15 +15 -10 +3
b=} -12 +31 -6,5 +19,5 -9,5 +22,5 -15 +28 -10 +16
e -7 +26 -3 +16 -6 +19 -10 +23 -7 +13
3 80 120 0 -15 -13 +22 -7,5 +7,5 -11 +11 -17,5 +17,5 13 +2
0 -13 +37 -7,5 +225 -1 +26 -17,5 +32,5 13 +17
o -8 +32 —4 +19 -6 +21 -12 +27 -9 +13
1)
o 120 150 0 -18 14 +26 -9 +9 -12,5 +12,5 -20 +20 -15 +3
= 14 +44 -9 +27 -12,5 +30,5 -20 +38 -15 +21
= -7 +37 —4 +22 -7 +25 -13 +31 -10 +16
O
o 150 180 0 -25 14 +26 -9 +9 -12,5 +12,5 -20 +20 -15 +3
-14 +51 -9 +34 -12,5 +37,5 -20 +45 -15 +28
-6 +43 -3 +28 -6 +31 =12 +37 -9 +22
180 250 0 -30 -16 +30 -10 +10 -14,5 +14,5 -23 +23 -18 +2
-16 +60 -10 +40 =145 +44,5 -23 +53 -18 +32
-6 +50 —4 +34 -6 +36 -13 +43 -12 +26
250 315 0 -35 -16 +36 -11,5 +11,5 16 +16 -26 +26 =20 +3
-16 +71 -11,5 +46,5 16 -51 -26 +61 -20 +38
—4 +59 -4 +39 -7 +42 -14 +49 -12 +30
315 400 0 —-40 -18 +39 -12,5 +125  -18 +18 -28,5 +28,5 =22 +3
-18 +79 -12,5 +525  -18 +58 -28,5 +68,5 =22 +43
-5 +66 —4 +44 -7 +47 -15 +55 14 +35
400 500 0 -45 -20 +43 -13,5 +13,5 =20 +20 -31,5 +315 =25 +2
-20 +88 -13,5 +585 =20 +65 -31,5 +76,5 -25 +47
-5 +73 -4 +49 -8 +53 =17 +62 -16 +38
500 630 0 -50 - - 14 +14 =22 +22 -35 +35 - -
- - -14 +64 -22 +72 -35 +85 - -
- - —4 +54 -9 +59 -19 +69 - -
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Tolerancias y ajustes resultantes

Tabla 19
Tolerancias del soporte y ajustes resultantes
+
0 | = | B =
Soporte Rodamiento Desviaciones del diametro del agujero del soporte, ajustes resultantes?)
Diametro nominal Tolerancia del Clases de tolerancia
del agujero didmetro exterior
tADmp 1770 JS5@ 1S6@® JS7® K5®
Desviaciones (diametro del agujero del soporte)
Interferencia ()/juego (+) tedricos
masde  hastaincl. inf. sup. Interferencia (-)/juego (+) probables
mm pum pum
630 800 0 =75 - - -16 +16 -25 +25 -40 +40 - -
- - -16 +91 -25 +100 -40 +115 - -
- - -4 +79 -8 +83 -18 +93 - -
800 1 000 0 -100 - - -18 +18 -28 +28 45 +45 - -
- - -18 +118 -28 +128 —45 +145 - -
- - —4 +104 -8 +108 -18 +118 - -
1 000 1250 0 -125 - - =21 +21 -33 +33 -52 +52 - -
- - =21 +146 -33 +158 -52 +177 - -
- - —4 +129 -9 +134 -20 +145 - -
1250 1600 0 -160 - - -25 +25 -39 +39 -62 +62 - -
- - -25 +185 -39 +199 -62 +222 - - o
- - —4 +164 -9 +169 22 +182 - - e
()
1600 2000 0 -200 - - -30 +30 -46 +46 -75 +75 - - =
- - -30 +230 —46 +246 =75 +275 - - _'g
- - -5 +205 -11 +211 =25 +225 - - o
2000 2500 0 -250 - - -35 +35 -55 +55 -87 +87 - - E
- - -35 +285 -55 +305 -87 +337 - - o
- - -5 +255 -12 +262 -28 +278 - - g
il
—
[
e
=
0
[a1]
1) Los valores son validos para la mayoria de los rodamientos con tolerancias normales. Para conocer las excepciones, consulte la seccion Tolerancias y ajustes resultantes, pagina 153.
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B.6 Interfaces del rodamiento

Tabla 20
Tolerancias del soporte y ajustes resultantes
+
‘—m i u u i
Soporte Rodamiento Desviaciones del diametro del agujero del soporte, ajustes resultantes?)
Diametro nominal Tolerancia del Clases de tolerancia
del agujero diametro exterior
tADmp K6® K7® M5® M6® M7®
Desviaciones (diametro del agujero del soporte)
Interferencia ()/juego (+) tedricos
masde  hastaincl. inf. sup. Interferencia (-)/juego (+) probables
mm pm pm
6 10 0 -8 -7 +2 -10 +5 -10 4 -12 -3 -15 0
=/ +10 -10 +13 -10 +4 -12 +5 -15 +8
-5 +8 -7 +10 -8 +2 -10 +3 -12 +5
10 18 0 -8 -9 +2 -12 +6 -12 —4 -15 4 -18 0
-9 +10 -12 +14 -12 +4 -15 +4 -18 +8
= +8 -9 +11 -10 +2 -13 +2 -15 +5
18 30 0 -9 -11 +2 -15 +6 14 4 -17 4 =21 0
-11 +11 -15 +15 14 +4 =17 +5 =21 +9
-8 +8 -12 +12 -12 +2 14 +2 -18 +6
30 50 0 -11 -13 +3 -18 +7 -16 -5 -20 ~4 -25 0
o -13 +14 -18 +18 -16 +6 -20 +7 -25 +11
b= -10 +11 14 +14 -13 +3 -17 +4 =21 +7
@

1 50 80 0 -13 -15 +4 -21 +9 -19 -6 24 -5 -30 0
k| 5 a7 21 s22 419+ 24 +8 30 +13
S A1 413 6 47 16 +4 20 44 25 48

g 80 120 0 -15 -18 +4 -25 +10 -23 -8 -28 -6 -35 0
" -18 +19 -25 +25 -23 +7 -28 +9 -35 +15
o] -13 +14 -20 +20 -19 +3 -23 +4 -30 +10
©
T 120 150 0 -18 -21 +4 -28 +12 =27 -9 -33 -8 -40 0
3 -21 +22 -28 +30 -27 +9 -33 +10 -40 +18
£ -15 16 -2 23 22 s -~ +4 -33 +11
0 150 180 0 -25 -21 +4 -28 +12 =27 -9 -33 -8 -40 0
o =21 +29 -28 +37 =27 +16 -33 +17 -40 +25
14 +22 -20 +29 =21 +10 -26 +10 -32 +17
180 250 0 -30 =24 +5 -33 +13 -31 -11 -37 -8 -46 0
=24 +35 -33 +43 -31 +19 -37 +22 -46 +30
-16 +27 -23 +33 =25 +13 -29 +14 -36 +20
250 315 0 -35 =27 +5 -36 +16 -36 -13 -41 -9 -52 0
=27 +40 -36 +51 -36 +22 -41 +26 -52 +35
-18 +31 24 +39 -28 +14 -32 +17 -40 +23
315 400 0 -40 -29 +7 -40 +17 -39 14 -46 -10 -57 0
-29 +47 -40 +57 -39 +26 -46 +30 -57 +40
-18 +36 =27 +ht -31 +18 -35 +19 —44 +27
400 500 0 —45 -32 +8 -45 +18 -43 -16 -50 -10 -63 0
-32 +53 -45 +63 -43 +29 -50 +35 -63 +45
-20 +41 -30 +48 —34 +20 -38 +23 —48 +30
500 630 0 -50 ~44 0 -70 0 - - -70 -26 -96 -26
—44 +50 -70 +50 - - -70 +24 -96 +24
-31 +37 —54 +34 - - -57 +11 -80 +8
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Tolerancias y ajustes resultantes

Tabla 20
Tolerancias del soporte y ajustes resultantes
+
0~ = i m 0
Soporte Rodamiento Desviaciones del diametro del agujero del soporte, ajustes resultantes?)
Diametro nominal Tolerancia del Clases de tolerancia
del agujero didmetro exterior
tADmp K6® K7® M6® M7®
Desviaciones (diametro del agujero del soporte)
Interferencia ()/juego (+) tedricos
masde  hastaincl. inf. sup. Interferencia (-)/juego (+) probables
mm um um
630 800 0 =75 -50 0 -80 0 -80 -30 -110 -30
-50 +75 -80 +75 -80 +45 -110 +45
-33 +58 -58 +53 -63 +28 -88 +23
800 1 000 0 -100 -56 0 -90 0 -90 =34 -124 =34
-56 +100 -90 +100 -90 +66 124 +66
-36 +80 -63 +73 -70 +46 -97 +39
1 000 1250 0 -125 -66 0 -105 0 -106 -40 -145 -40
—66 +125 -105 +125 -106 +85 -145 +85
—42 +101 =72 +92 -82 +61 =112 +52
1250 1600 0 -160 -78 0 -125 0 =126 -48 -173 -48
-78 +160 -125 +160 -126 +112 -173 +112 o
-48 +130 -85 +120 -96 +82 -133 +72 e
[}
1 600 2000 0 -200 -92 0 -150 0 -158 -58 -208 -58 £
-92 +200 -150 +200 -150 +142 -208 +142 _'g
-57 +165 -100 +150 -115 +107 -158 +92 o
2000 2500 0 -250 -110 0 -175 0 -178 -68 —243 -68 E
-110 +250 -175 +250 -178 +182 —243 +182 7
-67 +207 -116 +191 -135 +139 -184 +123 a
il
—
[
frar]
=

=
m

1) Los valores son validos para la mayoria de los rodamientos con tolerancias normales. Para conocer las excepciones, consulte la seccion Tolerancias y ajustes resultantes, pagina 153.
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B.6 Interfaces del rodamiento

Tabla 21

Tolerancias del soporte y ajustes resultantes

5
0
- = | ] ]
Soporte Rodamiento Desviaciones del diametro del agujero del soporte, ajustes resultantes?)
Diametro nominal Tolerancia del Clases de tolerancia
del agujero diametro exterior
tADmp N6® N7® P6® P7®
Desviaciones (diametro del agujero del soporte)
Interferencia ()/juego (+) tedricos
mas de hastaincl.  inf. sup. Interferencia (-)/juego (+) probables
mm pm pm
6 10 0 -8 -16 -7 -19 —4 -21 -12 24 -9
16+ 19 44 21 24 =i
14 -1 -16 +1 -19 -6 -21 —4
10 18 0 -8 -20 -9 -23 -5 -26 -15 -29 -11
-20 -1 -23 +3 -26 -7 -29 -3
-18 -3 -20 0 24 -9 -26 -6
18 30 0 -9 24 -11 -28 -7 =31 -18 -35 14
24 -2 -28 +2 =31 -9 -35 -5
-21 -5 -25 -1 -28 -12 -32 -8
30 50 0 -11 -28 -12 -33 -8 -37 =21 42 -17
o -28 -1 -33 +3 -37 -10 42 -6
b= -25 —4 -29 -1 34 -13 -38 -10
[}
1S 50 80 0 -13 -33 14 -39 -9 —-45 -26 -51 -21
_‘g -33 -1 -39 +4 —45 -13 -51 -8
o -29 -5 -34 -1 -41 -17 —46 -13
E 80 120 0 -15 -38 -16 —45 -10 -52 -30 -59 24
" -38 -1 —45 +5 -52 -15 -59 -9
o] -33 -6 -40 0 47 -20 54 14
©
= 120 150 0 -18 -45 -20 -52 -12 -61 -36 -68 -28
3 —45 -2 -52 +6 -61 -18 -68 -10
£ -39 -8 —45 -1 -55 =24 -61 -17
] 150 180 0 -25 —45 -20 -52 -12 -61 -36 -68 -28
o —45 +5 -52 +13 -61 -11 -68 -3
-38 -2 A +5 54 -18 -60 -11
180 250 0 -30 -51 =22 -60 14 -70 41 -79 -33
-51 +8 -60 +16 -70 -11 -79 -3
-43 0 -50 +6 —62 -19 -69 -13
250 315 0 -35 -57 -25 -66 14 -79 47 -88 -36
-57 +10 -66 +21 -79 -12 -88 -1
-48 +1 54 +9 -70 -21 -76 -13
315 400 0 -40 -62 -26 -73 -16 -87 -51 -98 -41
-62 +14 -73 +24 -87 -11 -98 -1
-51 +3 -60 +11 -76 -22 -85 14
400 500 0 —45 -67 =27 -80 -17 -95 -55 -108 —45
-67 +18 -80 +28 -95 -10 -108 0
-55 +6 -65 +13 -83 =22 -93 -15
500 630 0 -50 -88 A 114 A -122 -78 -148 -78
-88 +6 -114 +6 -122 -28 -148 -28
=75 -7 -98 -10 -109 41 -132 —4b

174 L] <t ob



Tolerancias y ajustes resultantes

Tabla 21
Tolerancias del soporte y ajustes resultantes
+
0
— ] l m l
Soporte Rodamiento Desviaciones del diametro del agujero del soporte, ajustes resultantes?)
Diametro nominal Tolerancia del Clases de tolerancia
del agujero didmetro exterior
tapmp N6® N7® P6® P7®
Desviaciones (diametro del agujero del soporte)
Interferencia ()/juego (+) tedricos
mas de hastaincl.  inf. sup. Interferencia (-)/juego (+) probables
mm pum pm
630 800 0 =75 -100 -50 =130 -50 -138 -88 -168 -88
-100 +25 -130 +25 -138 -13 -168 -13
-83 +8 -108 +3 -121 -30 -146 -35
800 1000 0 -100 -112 -56 -146 -56 -156 -100 -190 -100
-112 +4i -146 +hi -156 0 -190 0
-92 +24 -119 +17 -136 -20 -163 =27
1000 1250 0 =125 -132 -66 =171 -66 -186 -120 -225 =120
-132 +59 -171 +59 -186 +5 -225 +5
-108 +35 -138 +26 -162 -19 -192 -28
1250 1600 0 -160 -156 -78 -203 -78 -218 -140 -265 -140
-156 +82 -203 +82 -218 +20 -265 +20 o
-126 +52 -163 +42 -188 -10 -225 -20 e
[
1600 2 000 0 -200 -184 -92 —242 -92 —262 =170 -320 -170 =
-184 +108 —242 +108 —262 +30 -320 +30 _'g
=149 +73 -192 +58 -227 -5 -270 -20 o
2 000 2500 0 -250 -220 -110 -285 -110 -305 -195 -370 -195 E
-220 +140 -285 +140 -305 +55 =370 +55 o
=177 +97 -226 +81 -262 +12 -311 —4 g
il
—
[
e
=
0
[a1]
1) Los valores son validos para la mayoria de los rodamientos con tolerancias normales. Para conocer las excepciones, consulte la seccién Tolerancias y ajustes resultantes, pagina 153.
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